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Feldschwarm® – Maschinenkonzept

Feld-Server
Schwarmverwaltung

GUI - Backend

Traktor mit FSE I
Automatisierte 

Arbeitsmaschine

Bediener
Fernbedienung

Mobiles Endgerät 
mit GUI

Kommunikation
Lokales WLAN-Netz/
Mobilfunk (4G/5G)

FSE II
Fahrerlose 

automatisierte 
Arbeitsmaschine



Feldschwarm®
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Feldschwarm®

Modular and scalable tillage system with shared autonomy



Feldschwarm® – Aufbau
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Energie-
versorgung

Zusatz-
ausrüstung

Haupt-
rahmen

Nachläufer
passiv/aktiv

Werkzeug
passiv/aktiv

(Haupt-) 
Antrieb



Feldschwarm® – Modularität
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aktive und passive Werkzeuge

mit und ohne eigene Prozesssteuerung



Feldschwarm® – Bedienung
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Tablet basiertes Bedienterminal mit 

adaptiver Bedienoberfläche



Feldschwarm® – Aktueller Stand
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Feldschwarm® – Aktueller Stand
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Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit!
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feldschwarm.de

martin.hengst1@tu-dresden.de


